814 R €] ROADMAP ZUR VERRINGERUNG

ANIMALS IN SCIENGE

SCHWERBELASTENDER VERSUCH

Diese "Roadmgy)" ist eine praktische Ubung, die Ihnen helfen soll, Tierversuche zu identifizieren die
"'schweres" Leiden verursachen konnen (US-Kategorie E, CH Schweregrad 3), belastende Faktoren in
diesen Versuchen zu ermitteln und Wege zu finden, diese Belastungenzu vermeiden oder zu reduzieren.

Sie basiert auf einem "Audit” der Versuche durch ein Team von Personen mit unterschiedlichen
Fachkenntnissen und Perspektiven. Dabei kann es sich je nach Land und Institution um AWERB, AWB,
JACUC oder AEC, oder um eine eigens fur diese Aufgabe eingerichtete Grque, derzB.
Tierschutzbeauftrage, Tierarzte und Wissenschaftler angehoren, handeln. Der Ansatz bericksichtigt die
drei Hauptursachen fur schweres Leiden: inharent schwerbelastende Modelle/Prozeduren, kumulativer

Schweregrad und Mortalitat.

Auf der "Focus on Severe Suffering" Website des RSPCA (siehe unten) finden sie einen detailierten,
schrittweisen Prozess zur Umsetzung desRoadmap, der auch fur andere Schweregrade verwendet

werden kann.
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